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Udvalgte robotvaerktgjer, som vi har udviklet til kunder i fadevarebranchen. Udviklingen af effektive robotvaerktgjer er en af

ROBo0TICS B
forudsaetningerne for at fa succes med et robot- og automatiseringsprojekt.
Vaerktgj / Process Skitse Beskrivelse Optioner
Vakuumsug/vakuumgriber/ Veerktgjet er egnet til handtering af papkasser af alle Det er muligt at integrere fglgende funktioner i vaerktgijet
vakuumvaerktgj slags, WA-kartoner, folierede produkter,
vakuumpakkede produkter, lukkede kasser og seekke - Handtering af Paller, tree og plast
Palletering + de-palletering etc. - Handtering af Mellemlag, plast, pap og papir
- Servo akse for kasseseparation
Vakuumsug/vakuumgriber/ Veerktgjet er egnet til handtering af papkasser af alle Det er muligt at integrere fglgende funktioner i vaerktgijet
vakuumvaerktgj slags, WA-kartoner, folierede produkter,
vakuumpakkede produkter, lukkede kasser og seekke - Handtering af Paller, tree og plast
Palletering + de-palletering etc. - Handtering af Mellemlag, plast, pap og papir
- Rammegriber
Kassegriber Veerktgjet er egnet til handtering af plastikkasser, Det er muligt at integrere fglgende funktioner i vaerktgijet
interne lagermedier, SRS-kasser, bakker og trays,
Palletering + de-palletering - Nedfaeldning af handtag pa SRS kasser
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Udvalgte robotvaerktgjer, som vi har udviklet til kunder i fadevarebranchen. Udviklingen af effektive robotvaerktgjer er en af

ROBO0TICS
forudsaetningerne for at fa succes med et robot- og automatiseringsprojekt.
Vaerktgj / Process Skitse Beskrivelse Optioner
Spadegriber/spadevaerktgj/ Veerktgijet er szerligt velegnet til handtering af abne Det er muligt at integrere fglgende funktioner i vaerktgijet
sliding hand papkasser, bakker uden lag eller folie, trays som
kraever understgtning. - Handtering af Paller, tree og plast
Palletering - Handtering af Mellemlag, plast, pap og papir

Saekkegriber Veerktgjet anvendes til handtering af saekke, typisk af Det er muligt at integrere fglgende funktioner i vaerktgijet
papir og plastik.
Palletering - Handtering af Paller, tree og plast

- Handtering af Mellemlag, plast, pap og papir

Ostegriber Veerktgjet er designet til handtering og af-ristning af
skimmeloste fra tadriste

Handtering
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Udvalgte robotveaerktgjer, som vi har udviklet til kunder i fadevarebranchen. Udviklingen af effektive robotvaerktgjer er en af ROBOTICS B
forudsaetningerne for at fa succes med et robot- og automatiseringsprojekt.

Vaerktgj / Process Skitse Beskrivelse Optioner

Veerktgjet anvendes til handtering af tradriste med og
uden produkter.

Griber for tradriste

Handtering

Veerktgjet anvends til handtering af flasker og baegere | Det er muligt at integrere fglgende funktioner i vaerktgijet
i hulbakker. Grberen er udviklet med udskiftelige

Bzeger og flaskegriber

Handtering og pakning kaeber og kan tilpasses til handtering af flere typer - Udskiftelige gribefingre / kaeber
produkter.
Ostegriber Veerktgjet er designet til handtering og ilaegning af Det er muligt at integrere fglgende funktioner i vaerktgijet

mozzerella-blokke i GEA PowerPak

Handtering og pakning - Udskiftelige gribefingre / kaeber for single eller multipack
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